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La raccolta dei dati con strumentazione satellitare GNSS, con scopo catastale, puo
essere eseguita essenzialmente con 4 metodologie che vengono qui descritte :

Rilievo in Post Processing

Rilievo in Real Time Kinematic

Rilievo in Network Real Time Kinematic

Rilievo con correzione di rete con creazione di una base virtuale

Le tipologie sopra elencate sono riportate all’interno del programma Pregeo -riga 1
stazione GNSS - con le seguente abbreviazioni/ codifiche

PPS
RTK
NRTK

REALVRS



METODOLOGIA PPS — POST PROCESSING SYSTEM

Si tratta della metodologia che usa un solo ricevitore in campagna, vengono raccolti i dati e poi in post
processing (in ufficio) i dati grezzi vengono lavorati con i file Rinex scaricati dai siti degli operatori che detengono
le reti fisse — nella nostra regione esiste la rete Marussi della Regione FVG, la rete ltalpos che fa capo alla rete
della casa costruttrice Leika, la rete della Topcom , la rete FreDNet che e collegata con la Regione, ed in alcune
zone potrebbe essere utile la rete della Regione Veneto.

Caratteristiche

Rilievo Satellitare GNSS completamente in modalita Post- Processing

Tutti i punti collimati sono generati dall’elaborazione in Post-Processing dei file Rinex scaricati dal Rover e
dalla Stazione Permanente piu vicina (scarico a 1s)

La stazione di emanazione deve combaciare con la stazione permanente

Il software da utilizzare per Uelaborazione puo essere Gestione GNSS presente in Pregeo Tecnico o altro
software proprietario

Il rilievo genera coordinate geocentriche WGS84-ETRF2000
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Nel caso di questa tipologia di rilievo, visto la probabile alta distanza dell’oggetto del rilievo dalla stazione

fissa, € utile inserire nella primariga 2 la spunta nella casella RAPPRESENTA PUNTO DI EMANAZIONE DEL
RILIEVO in modo da scaricare sulla stazione fissa i valori molto elevati del semiasse dell’elissi di errori,

con questa metodologia le baseline indirette vengono calcolate non dalla stazione fissa ma dalla stazione
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METODOLOGIA RTK — REAL TIME KINEMATIK

Si tratta della metodologia che usa due ricevitori in campagna denominati BASE e ROVER, senza 'ausilio quindi
di una stazione di rete fissa, l’elaborazione dei punti avviene quindi in tempo reale tramite lo scambio di dati via
Radio tra i due ricevitori.

Caratteristiche

* Rilievo Satellitare GNSS in modalita Real Time

e Siutilizzano 2 ricevitori, uno BASE (su treppiede) ed un ROVER

* Tuttii punti collimati vengono elaborati dal controller tramite un collegamento in Real Time che avviene
esclusivamente via Radio tra la Base ed il Rover

 Lastazione di emanazione deve combaciare con la stazione BASE

« Ilrilievo genera coordinate geocentriche WGS84  (no WGS84-ETRF2000)
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METODOLOGIA NRTK — POST PROCESSING SYSTEM

Si tratta della metodologia che usa un solo ricevitore in campagna che colloquia tramite rete Internet (e
necessaria una scheda Sim per scambio dati - no voce) con una stazione di Rete Fissa scelta dall’operatore -
nella nostra regione esiste la rete Marussi della Regione FVG, la rete Italpos che fa capo alla rete della casa
costruttrice Leika, la rete della Topcom , la rete FreDNet che € collegata con la Regione, ed in alcune zone
potrebbe essere utile la rete della Regione Veneto.

Caratteristiche

* Rilievo Satellitare GNSS in modalita Real Time

* Tuttii punti collimati sono elaborati dal controller del Rover (postazione in campagna) in Real Time tramite un
collegamento Internet, la stazione fissa € denominata MOUNT POINT (Stazione Permanente Monumentata)-
la stessa viene scelta in modo specifico dall’loperatore oppure tramite la funzione NEAREST/NEAR del
controller

* Lastazione di emanazione deve combaciare con la stazione permanente

* Allinterno del libretto € possibile aggiungere punti elaborati singolarmente con PPS specificando nella
descrizione — Elaborato

* Il rilievo genera coordinate geocentriche WGS84-ETRF2000



NRTK --- ESEMPIO DI COMPILAZIONE e

Rilievo Satellitare : Punto Iniziale di Baseline (riga 1)

~Wertice iniziale di vettore

i |dentificativo Stazione 1000
=} Libretto delle Misure - Libretto 2025/37775 [S] o -
— — . Unita di misura : metn Coordinate
0123052025|37775|A530]0370]158| ZOMZ proaes . [4333820.766
.. = - = XN - Coord. % eocenmoa~ geocentriChe

| 11100014333820.7€€, 973585360, 4561967338 |2 .GFT [WGS84-ETRF2000] | Coord. Y Geocentiica | 197396538 della stazione di
€| L2|23052025-11:11123052025-11:3Q| HRTE JFPDOP=1
21100 6591.500,3417.887, 6990643 | 8,0.00000897,0.00001523, 0.00000525, ( | | Coord. Z Geocentrica |4561967.338 rete fissa
21200|e€€45.€80,3333.727,-T028.10110.00002741, Q00072%9,0.00002072,0.00000542.,1
21300|6787.33€, 3401 . €13, -7175.994 | 0. 00002662, 0. 00DSQE00, 0. 00002134, 0.00000472, ( | | Altezza Centro Anterna 4

21400)€813.875,3357.015,-7152.112(0.00003234,0.00000%5

T11dmdn AT

.000027€3,0.00000645, 1

Inizio osservazioni :
Data [23/05/2025 ~| Ora [11:11:00-

Schema grafico del
. rilievo restituito

— Fine osservazion
[23/05/2025 w| ©Ora [11:30:00 =

Metodolomedel rlievo

W % %_ ' PPS @ NRATK " RTK " REALVRS
\ P S L . % Tipo ricevitore

(" Monofrequenza  * Doppia frequenza
Walori DOP

" GDOP ¢ PDOP |1 'I

Nota |[WGS84-ETRF2000]

[v Coord geocentriche note riferite a reti GNSS

tazione rete 5
Accetta Annulla | Guida

. F 4 P ':I:,
= stazione

via Internet rover / | \



Nel caso di questa tipologia di rilievo, visto la probabile alta distanza dell’oggetto del rilievo dalla stazione

fissa, € utile inserire nella primariga 2 la spunta nella casella RAPPRESENTA PUNTO DI EMANAZIONE DEL

RILIEVO in modo da scaricare sulla stazione fissa i valori molto elevati del semiasse dell’elissi di errori,

con questa metodologia le baseline indirette vengono calcolate non dalla stazione fissa ma dalla stazione
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METODOLOGIA REALVRS — REAL VIRTUAL REFERENCE STATION

Si tratta della metodologia che usa un solo ricevitore in campagna che colloquia tramite rete Internet (e
necessaria una scheda Sim per scambio dati - no voce) con una stazione di Rete Fissa scelta dall’operatore - la
scelta del Mont Point (punto le cui coordinate vengono indicate inriga 1) viene fatta dall’operatore tramite una
funzione del controller che “trasporta’ la stazione fissa in prossimita dell’oggetto del rilievo —in tale riga non si
avranno piu quindi i dati della stazione di rete fissa come nella metodologia PPS o NRTK

Caratteristiche

* Rilievo Satellitare GNSS in modalita Real Time

* Tuttii punti collimati sono elaborati dal controller del Rover (postazione in campagna) in Real Time tramite un
collegamento Internet ad una rete di stazioni permanenti, in questo caso ilMOUNTPOINT e scelto dalla rete
(VRS di RETE) su esplicita richiesta dell’operatore

« Ilrilievo genera coordinate geocentriche WGS84 (no WGS84-ETRF2000)
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